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找水金箍棒是在传统 MT 电法物探理论的基础上，参照国内外先进的物探找

水仪设计，结合物联网、AI等先进技术综合研制而成，数据采集电路和算法经过

了近 50 年技术迭代累积，能去除全球绝大部分地区的地形、地面环境干扰，特

制的 MN（电极）和 TT（电磁探头）两种测量模式可以切换测量，在一些干扰特

别大的地方尽量使用 MN（电极）测量，较大程度解决野外数据采集干扰问题，获

得多项国家专利 （ 201110454869.X、201310205318.9、202121767124.4、

202121767138.6等）。特别是发明专利《地球电磁场场源修正的物探方法及测量

装置》解决场源随时变化问题。 

2016年公司上市以来，深受全球广大用户的支持与信任，同时也收集了一

些不足和希望提升之处，于是在 2024年改款升级了全新的找水金箍棒，在多方

面进行优化升级：提升测量精度，优化测量频率精度这样可极大的提升仪器测

量精度，优化 MN电极接地性能，提升数据采集稳定性；增加了深度分层模式，

分为 5、10、20米三种深度间隔可选，可满足用户对深度分层不同的需求；增

加了深度分段选择，可设置测量起、止深度，满足用户只需要测量某段深度的

特殊需求；增加数据处理功能，根据型号来设置数据处理参数，自动生成 2D、

3D和切片图；增加 AI自动分析功能，可在线 AI自动分析功能，24小时在线数

据分析。 

找水金箍棒主要用于找水、相对较浅的温泉等，也可以用于水文地质勘查、找

矿及一些工程物探工作等。 

找水金箍棒通过 WiFi无线来连接操控主机、手机和平板电脑（目前仅支持

安卓和鸿蒙系统）设备终端来对进行相关参数设置、数据采集、数据处理、快

速反演计算、2D/3D自动成图、AI自动分析等。还可以通过 WEB端在 PC上与云

服务器间数据共享，实现 APP端对采集数据进行各项数据处理功能。 
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1、提升准确率和稳定性: 优化测量频率精度这样可极大的提升仪器测量精

度，优化 MN电极接地性能，提升数据采集稳定性； 

2、增加了深度间隔可选：分为 5、10、20米三种深度间隔可选，可满足用

户对深度分层不同的需求； 

3、增加了深度分层模式：增加了深度分段选择，可设置测量起、止深度，

满足用户只需要测量某段深度的特殊需求； 

4、全新的软件:自带数据处理功能，自动生成 2D、3D和切片图，还有在线

AI自动分析功能，24小时在线数据分析。 

5、增加离线测量键：通过 WiFi完全无线连接，无需连接任何电缆，即使

在无手机和平板的连接下实现离线测量 

找水金箍棒是在 MT电磁法基础上简化升级，利用大地电磁场作为场源来研

究地球内部的电性结构，依据不同频率的电磁波在导电媒质中具有不同趋肤深

度的原理，在地表测量由高频至低频的地球电磁响应序列，研究地下不同深度

地质体的电性变化差异，确定地下地质体的赋存状态。 

3.1  电磁波传播理论、亥姆霍兹方程 

地面电磁波发送到地下，电磁波在岩土中的传播遵循 Maxwell方程。如果

假设大多数地下岩土为无磁性物质，并且宏观上均匀导电，不存在电荷积累，

那么 Maxwell方程就可简化为： 

                          ∇2H + k2H = 0            （1）                                                    

∇2E + k2E = 0 
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式中 k称为波数（或传播系数）。 

k = [ω2µε − iωσµ]
1
2        （2） 

考虑到传播系数 k为复数，令k = b + ia，其中：a称为相位系数，b称为

吸收系数。 

本产品的电磁波频率范围内（0.01Hz-8KHz）,通常可以忽略位移电流，这

时 K进一步简化为： 

k = −iωµσ                （3） 

3.2  波抗阻与电阻率 

有亥姆霍兹方程变化的磁场感生出变化的电场，我们有磁电关系： 

E
H

= − iωρ
k
                  （4） 

表面阻抗 Z定义为地表电场和磁场水平分量的比值。在均匀大地的情况下，此

阻抗与入射场的极化无关，和地电阻率以及电磁场的频率有关： 

Z = E
H

= �ωµρeiπ/4              （5） 

（5）式可用于确定大地的电阻率。 

ρ = 1
5f
�E
H
�
2
                        （6） 

3.3  趋肤深度 

在无磁性介质中，趋肤深度公式为：δ ≈ 503�ρ/f     （7） 

由上式可知，电磁波的穿透深度与频率、电阻率有关系。频率一定，电阻率越

高穿透深度越大，电阻率一定，频率越低穿透深度越大。 

找水金箍棒因外形极像中国神话故事中孙悟空的神器金箍棒（图 1），主

要用途用于找水，所以得名为找水金箍棒。它高度集成了采集电路、MN电极、
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TT传感器、高性能锂电池、开关按钮、充电口（图 2）。 

其中电磁传感器采用经过特殊热处理后的合金材料作为电磁传导铁芯。在

铁芯的外层使用模具骨架精心绕制一定数量线圈，精密匹配调试出不同精度的

传感器来适用不同深度的测量要求。一般来说，电磁传感器的铁芯长度越长测

量精度越高，性能也越稳定。特别在低频段测量效果好，测量深度会越深，常

用几个型号长度有 34cm、64cm、79cm，长度不同重量也不同。 

 

图 1 

 

 
图 2 
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主要技术参数 

         型号               
  参数  

ADMT-3H ADMT-3HT2 ADMT-8HT2 ADMT-3HT3 ADMT-8HT3 

最大深度 300m 300m 800m 300m 800m 

深度间隔 5/10/20(m) 

电池功耗 7.4V2600mAH 锂电池，功耗约 140mA 

连接方式 WIFI，蓝牙 

MN 电极 100*95*30mm L 形合金电极 4 只 

主要功能 
可选起止深度范围、深度间隔可设置、2D/3D 自动绘图、AI 自动分析、在线离

线测量方式 
TT 电磁感应线

圈（mm/w） 
—— 300/4 300/4 450/8 550/8 

TT 电磁感应铁

芯（KmH/m） 
—— 80 100 100 120 

工作环境 只能插地 任何地面 

频率范围(HZ) 1-8K 

测量模式 MN MN/TT 

分辨率 0.1mV±5% 0.01mV±1% 

采样时间(秒) 14-420 14-420 14-700 14-420 14-700 

主机重量(kg) 0.8 1.9 2.6 

主机尺寸(mm) 340*71 650*71 790*71 

运输重量(kg) 4.0  5.6 6.5 

运输尺寸(cm) 53*21*18 77*21*18 92*21*18 

 

图 3 
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图 4 

5.1  固件信息 

显示软件 APP版本号、找水金箍棒的固件版本。 

5.2  电池电量 

显示操控主机、金箍棒设备电量，交替滚动显示，‘SYSTEM：电量百分

比’表示当前操控主机的电量；金箍棒设备连接后显示“ID编号：电量百分

比”。 

5.3  中央区域 

显示产品名称、产品型号。产品名称和型号首次使用时会显示为空，在初

始化连接了设备后会默认显示最后一次连接的产品名称和型号。 
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5.4  系统设置 

主要包含有用户登录、个人信息、扫码登录、设备绑定、语言、蓝牙、

WIFI、移动数据、屏幕亮度等系统功能，根据实际需要来使用，部分功能暂时

可能不用到。 

5.5  连接模式 

连接模式中有四种模式，金箍棒支持 WIFI连接、蓝牙连接两种模式。 

5.6  仪器设置 

连接设备、测量模式、间隔模式、叠加次数、开始深度、结束深度、测量

起点、测点增量等操作功能。 

 

5.7  文件浏览 

可以看到已经测量或该账户上下载的文件，并且可以对文件进行删除、云

端（分享、下载、删除）、备份、查看、绘图等操作功能。 

5.8  新建测量 

新建一个项目或选择已有项目继续测量。 

5.9 系统控制栏 

从左往右依次是隐藏系统控制栏、调大音量、返回、返回桌面、功能键

（查看当前后天正在运行的程序）、截图键、调大音量。 
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6.1  选择操作主机或软件安装 

使用操作主机直接打开“艾都找水”APP软件，如果是使用手机或平板电

脑目前仅支持安卓和鸿蒙系统）设备终端来连接找水金箍棒，先扫描二维码

（图 5）或输入下载链接（http://d.aidush.com/uy）来下载“艾都找水”APP

软件，安装完成后并打开该软件来使用（图 6）。 

 

图 5 

 

图 6 
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6.2  初始化流程图 

首次时，应进行初始化连接注册，可参照以下流程图（图 7）： 

 

图 7 
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6.3  WiFi 热点设置 

在软件主界面，选择系统设置→WiFi热点→设置热点→设置 WLAN热点

（图 8）→网络名称设置为该仪器的型号全称（如:ADMT-8HT2）→安全性：

WPA2 PSK→密码：88888888→保存→开启 WLAN热点  →返回上一级界面→

选择 WiFi连接，连接成功可能需要 1-3分钟。 

或在系统设置中打开个人热点设置，按照以上流程进行设置。

 

图 8 

6.4  蓝牙配对 

在软件主界面，选择系统设置→蓝牙→开启蓝牙→返回 APP主界面→选择

蓝牙连接→点击搜索→选择设备进行配对→确认，连接成功可能需要 1-3分

钟。 

或在系统设置中打开蓝牙功能，按照以上流程进行设置。 
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图 9 

6.5  连接找水金箍棒 

WiFi连接：个人热点设置完成并打开后，长按找水金箍棒一端的面板上电

源按键开机红灯至常亮为开机成功，WF灯（蓝灯）慢速闪烁。在 APP软件主界

面（图 9）连接模式中选择 WiFi连接，等待 10-30秒左右，APP会自动跳转到

仪器设置界面，金箍棒面板上的蓝灯将会常亮。主界面中央区域会显示版本

号、找水金箍棒及具体型号，初始化成功。 

 

蓝牙连接：打开操作主机蓝牙功能，长按找水金箍棒面板上 WF\BT按键切

换到蓝牙模式，BT灯（黄灯）慢速闪烁。在 APP软件主界面（图 9）连接模式

中选择蓝牙连接，等待 10-30秒左右，APP会自动跳转到仪器设置界面，金箍

棒面板上的黄灯将会常亮。主界面中央区域会显示版本号、找水金箍棒及具体

型号，初始化成功。 
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图 10 

6.6  日常连接找水金箍棒 

初始化后，日常连接就方便很多。 

WiFi连接：长按找水金箍棒一端面板上的电源（红灯）至常亮，WF灯（蓝

灯）慢速闪烁。在软件主界面，选择系统设置→WiFi热点→开启 WLAN热点 

 →返回 APP主界面→选择 WiFi连接。等待 10-30秒左右，APP自动跳转到

仪器设置界面，金箍棒面板上的蓝灯将会常亮，这样便连接成功了 

蓝牙连接：长按找水金箍棒一端面板上的电源（红灯）至常亮，BT灯（黄

灯）慢速闪烁。在软件主界面，选择系统设置→蓝牙→开启蓝牙  →返回

APP主界面→选择蓝牙连接。等待 10-30秒左右，APP自动跳转到仪器设置界

面，金箍棒面板上的黄灯将会常亮，这样便连接成功了 

 

7.1  仪器设置 

按照（6.6）日常连接后，首先检查一下在找水金箍棒中有没有数据。具体



 

 16 

操作方法参照为： 

在“仪器设置”内点击“恢复参数”→返回上一层→在“新建项目”中随

意或根据自己习惯输入项目名和测线号→点击“读取数据”，如果读取到数据

说明之前有测量数据未读取，确认是否是需要保持的数据来保持记录；如果未

读取数据，则说明找水金箍棒没有数据，可以重新设置相关参数进行新的测量

任务了。 

点击“仪器设置”，确认连接设备已上线（出现设备 ID号以及绿灯亮起），选

择测量模式→间隔模式→开始深度→结束深度→叠加次数→设置，点击设置后

会提示“设置保存成功”。 

 

图 11 

 

找水金箍棒支持“在线测量”和“离线测量”两种操作方式，“在线测

量”是指利用操控主机、手机或平板电脑上 APP操作软件来设置相关参数后，

直接进行数据测量、数据读取、数据处理、绘图分析等功能。“离线测量”是

指利用操控主机、手机或平板电脑上 APP操作软件来设置相关参数后，就不在
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操作主机、手机或平板电脑上操作了，而是利用找水金箍棒上“测量”按键来

测量，测量完成后与操作主机、手机或平板电脑连接，一次性读取数据及完成

数据处理、绘图分析等功能。 

 

7.2  在线测量 

在“仪器设置”完成后，直接“新建测量”（图 12）测量数据，页面中需

要输入新建项目项目名称、第几测线，选择测线间距、测量模式，点击确认进

入测量界面。 

 

图 12 

 

在“新建项目”中输入项目名和测线号→进入测量页面（图 13）→点击

“仪器自检”→点击“数据采集”→待进度条走完，测量即完成。 
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图 13 

读取数据：读取找水金箍棒内的当前测量数据，在线测量或离线测量均可

以完成测量后，一致性读取数据。 

删除数据：删除上一条读取的数据，当读取了多条数据时，删除最后一

条。 

自动绘图：跳转至绘图分析页面，自动绘制前数据的垂向剖面图，也可以

进展绘图的其他相关操作。 

仪器自检：仪器自检能坚持连接通道是否有效连接、或其他相关功能。 

数据采集：仪器在测点布置完成后点击，进行数据采集。 

7.3  读取数据 

“在线测量”方式下，自己确认已经完成本次剖面测量后，直接点击“读

取数据”按钮，一次性把本次测量剖面数据读取过来。 

“离线测量”方式下，按照第 6.6日常连接后，在“仪器设置”内点击

“还原数据”→再“新建项目”中随意或根据自己习惯输入项目名和测线号→

点击“读取数据”，一次性把本次测量剖面数据读取过来。 
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7.4  离线测量 

在“仪器设置”完成后可以关闭或不连接 APP软件，使用找水金箍棒一端

“测量”键来实现离线测量，长按“测量”键后发出两声提示声，测量灯 MEAS

（绿色）会闪烁，表示已经在测量中。待找水金箍棒再次发出两声提示声，并

且测量灯 MEAS（绿色）停止闪烁为常亮，这时表示该测点已经测量完成，可以

下移至下一个测点重复测量，直至完成整条剖面数据的测量。  
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7.5  简易操作流程图 

 
图 14 
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7.6  简易操作注意事项 

1、在测量过程中有可能退出 APP软件界面或软件后台进程被中断，可通过

找水金箍棒面板上的测量灯 MEAS（绿色）会闪烁或停止来判断是否测量结束，

一般闪烁时还在测量中，长亮是测量结束。 

2、在测量过程中 APP软件界面点击测量（在线测量）和找水金箍棒面板测

量键测量（离线测量），可以交叉使用。APP软件界面点击测量时，如果找水

金箍棒在测量中，APP软件会提示“正忙中”。 

3、测量结束后数据是储存在找水金箍棒内部，不会自动上传到 APP软件

中，需要手动点击“读取数据”将数据上传至 APP软件端。 

4、测量过程中操作主机、平板或手机没电，但是找水金箍棒还有电量，是

可以继续使用“离线测量”方式进行测量的，待操作主机、平板或手机充电完

成后再进行连接读取数据即可。 

5、金箍棒在测量过程中断电或死机，当前测量的数据会丢失，但是之前的

数据都会保留。 

8.1  绘图功能进入方式 

艾都找水 APP软件有两个地方可以进入绘图分析功能，第一是在“新建测

量”界面读取数据结束后，直接点击“自动绘图”按钮进入绘图分析功能；第

二是在软件主界面的文件浏览页面，选择某个文件后点击“绘图”按钮进入绘

图分析功能。 

8.2  平面、垂向等值线图 

等值线图可绘制垂向剖面图，平面等值线图。 
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在上述的第一种方式进入绘图功能后，会直接显示当前最新文件的“垂向

剖面图”（图 15）。在上方的菜单栏中“O2D”、“N2D”分别表示旧版 2D图

绘制、新版 2D图绘制，点击按钮（例如“N2D”）可选择绘制平面、垂向等值

线图，可选择不同测线绘制。 

 

图 15 

默认呈现当前项目文件中第一条测线的垂向等值线图，点击对应绘图按钮

如图 15中“N2D”，选择不同测线绘制。在“N2D”模式等值线图中点击会显示

点击处的 XYZ值（X-测点号，Y-深度，Z-具体数值）。绘图需要最少 1条测

线，每条测线上最少 6个测点才能成图。 

 



 

 23 

 

图 16 

呈现当前项目文件中所有测线的平面等值线图（图 16），可选择该文件下

不同的深度图形，在等值线图中会显示 XYZ值（X-测点号，Y-测线号，Z-具体

数值）。一般至少需要 2条测线、每条测线最少 6个测点才能平面等值线图。 

 

8.3  平面、垂向曲线图 

点击“LG”可绘制曲线图。平面曲线图呈现当前项目文件中所有测线的具

体深度数据曲线（图 15），可选择该文件下不同深度。 
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图 17 

垂向曲线图可选择测线、测点来绘制垂直方向的曲线图。 

 

图 18 

8.4  AI 自动分析 

点击“AI”按钮后进入到 AI分析参数设置界面，选择设备型号，使用的参
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数类型，绘制类型（平面、垂直），自定义标记区域数值范围，标记区域数量

等。点击确认后开始绘图自动分析。 

“数据下载”,可以下载最新的 AI分析参数（需要登录账号），“默认”

为公司旗下某型号产品设置的理想分析参数。 

“添加”功能来手动添加属于您这个账户下的 AI分析参数，我们所有的分

析算法已经集中到一个百分比表示，一般百分百越小会显示似电阻率低值区

域，百分比越大会显示似电阻率高值区域，也可以是某个中间等，通过对这个

百分比的调整来显示到您认为最准确的区域，这样后期 AI分析时会按照此设置

来分析，这样会更准确。也可以设置标记区域为 1，这样只显示一个最优标记

区域。 

“删除”功能会删除该组设置 AI分析参数。 

AI参数设置也在“仪器设置”界面->“AI分析”进行操作。 

 

图 19 

 

确认参数后进入到该文件数据 AI分析的结果（图 20），在底部会提示
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“测点 xx-xx附近，深度为 XX-XX米的黑色（红色）框标识区内为异常区域”

等提示，这个异常区一般是仪器设置的常规异常判断，也是指导您打井的位置

或深度，一般 AI会提示 1-2个区域供您选择，您可结合您的经验和实际水文地

质环境做出综合判断，做出决策。 

 

图 20 

连接好仪器后，从艾都找水 APP软件主界面直接进入仪器设置界面（图

21） 
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图 21 

9.1  连接设备 

显示连接设备的 ID号和连接状态，绿灯代表连接正常，红灯代表断开连

接。 

9.2  数据处理 

选择数据处理方案，后文会详细说明。 

9.3  AI 分析 

AI分析参数设置。 

9.4  间隔模式 

找水金箍棒的升级改款后，有三种深度间隔模式选择，“1”模式为 5米间

隔，测量深度按照-5、-10、-15。。。。来进行；“2”模式 10米间隔，测量

深度按照-10、-20、-30。。。。。。来进行；“3”模式为 20米间隔，测量深

度按照-20、-40、-60。。。。来进行。一般默认为“2”。 
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每层深度测量时间约 7秒，比如最小深度为-5，最大深度为-300，选择模

式“1”需要测量 30个分层，这样测量时间为 210秒做左右。 

9.5  开始深度 

选择测量的开始深度，可选择在该找水金箍棒最大深度范围内的，并且在

“1”、“2”、“3”任何一个模式下的任意一个开始深度，一般默认为该型号

模式“2”下的最小深度值。 

9.6  结束深度 

选择测量的结束深度，可选择在该找水金箍棒最大深度范围内的任何深

度，但不能与开始深度相同，一般默认为该型号模式“2”下的最大深度值。 

9.7  叠加次数 

这是设置 AD转换的叠加次数，一般选择次数越高，数据将会越准确，但测

量时间也会越长，软件默认是“4”，可选范围是“4-16”用户可根据实际需要

来设置调整。 

9.8  恢复出厂设置 

恢复到出厂时默认设置。 

9.9  恢复参数 

可以读取找水金箍棒中上次设置的的相关参数。 

9.10  设置 

点击“设置”键来完成设置，并将当前界面相关参数设置传输至找水金箍

棒仪器内。 
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图 22 

10.1  设备型号 

在 APP软件连接过一款仪器型号后，软件会自动识别仪器型号；也可以在

“用户信息”来“设备绑定”中绑定过使用设备后，选择当前使用的设备型

号。艾都找水升级改款后更加遵守地球物探勘探原则，按照不同仪器的不同用

途、不同深度等应用场景来设置不同的数据处理方法，原则上每个仪器型号的

数据处理方法是不一样的。 

10.2  配置方案 

找水金箍棒升级改款后根据不同的型号下提供“默认”的参数设置外，也

可以自定义数据处理参数的详细设置，可以更好地符合使用者当地水文地质环

境和个人使用习惯。当然需要设置参数一般是需要非常熟练使用该型号的仪器

后或相对非常专业人士，一般情况下不建议使用，使用“默认”为佳。 
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10.3  同步参数 

下载公司在云端为该型号匹配的最新参数来进行数据处理，会让数据处理

工作更准确。 

10.4  自定义参数方案配置 

可添加、修改、删除自定义的参数方案。 

10.5  保存设置 

保存当前的数据处理参数设置，在数据中、绘图分析中使用。无论是下载

的、自动匹配的、自定义的各项数据处理参数，都点击“保存设置”来保存设

置。 

 

 

图 23 
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11.1  用户登录/退出 

用户登录：输入手机号，获取登录密码，输入手机短信中的登录密码后可

以直接登录，登录要求阅读并同意用户协议和隐私保护政策，如果之前没有注

册过，登录即注册。 

用户退出： 退出当前账号。 

11.2  个人信息  

查看当前账号的个人信息。 

11.3  扫码登录 

使用有摄像头的操控主机、手机或平板电脑可扫码登录艾都数据处理系统

http://web.aidush.com，登录时请选择‘艾都找水’账号。 

11.4  设备绑定 

可以把已经连接的仪器设备型号绑定到该登录的账号下，也可以解除绑

定。 

11.5  语言设置 

切换软件语言设置，有中英文可选。 

 

11.6  蓝牙设置 

用于开启操控主机、手机或平板电脑中的系统蓝牙设置功能。 

11.7  WIFI 设置 

用于开启操控主机、手机或平板电脑中的系统 WiFi功能，在仪器初始化需

http://web.aidush.com/
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要使用来设置 WiFi热点名称和密码。 

11.8  WIFI 热点 

用于开启操控主机、手机或平板电脑中的系统 WiFi热点功能，初始化后的

日常连接时经常进入本功能来开启 WiFi热点，因为在于安卓或鸿蒙系统的系统

中有自动保护机制，长时间不使用 WiFi热点连接后会自动关闭。 

11.9  移动数据设置 

用于开启操控主机、手机或平板电脑中的移动数据开关设置功能，如果操

控主机支持 4G上网可选择，自行控制使用情况。 

11.10  屏幕亮度  

用于开启操控主机、手机或平板电脑中的屏幕亮度和熄屏时间。 

11.11  关于我们 

显示 APP软件版本，用户协议和隐私保护政策详情。 

11.12  系统消息 

可以查询系统消息。 
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图 24 

12.1  文件列表 

可查看所存储文件的文件名称、项目名称、测线数、测点数和时间等详细

信息，可单选、全选该文件来进行其他功能操作。 

12.2  帮助 

帮助可以查询相关帮助信息，如果有的话。 

12.3  删除 

选中需要删除的文件后，点击“删除”键会提示“确认删除选择的文件

吗？删除后不可恢复”。 

12.4  云端 

进入云端界面（图 25），可以分享云端文件给其他用户，下载云端文件或

删除云端文件。 
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图 25 

12.5  备份 

选中文件后点击备份文件可以备份至云端。 

12.6  查看 

选中文件后点击查看文件可以进入到当前测量文件中查看数据。 

12.7  绘图 

选中文件后点击绘图，可以进入到对应文件的‘绘图分析’界面中，具体

参照第七章的绘图分析。 

13.1  艾都 WEB数据处理系统登录 
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使用浏览器访问艾都数据处理系统（http://web.aidush.com），选择“艾

都找水”的账号类型，用仪器或手机一样的手机号、密码来登录，这样就共享

该账号下所有数据了，也可通过手机中艾都勘探 APP来扫码登录（图 26-

29）。 

 

 

图 26 

 

图 27 

http://web.aidush.com/
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图 28 

 

 

图 29 
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图 30 

13.2  数据上传 

选择左侧的“数据上传”后可以在中部的 文件夹图标选择电脑中的数

据文件进行上传，点击+号可以选择多个文件，点击“数据上传”后会把数据上

传到当前账号的当前应用类型的云端数据库中。如果是仪器中的数据，一般选

择数据备份，就会自动存现在底部的数据文件列表中，无需使用本上传功能。 

13.3  数据格式转换 

点击“格式转换”，选择“老文件转换 ADXYZ”是将原来艾都旧款仪器数

据的.dat文件转换成.adxyz文件（旧款仪器数据的.dat文件的数据列是频

率、行是测点数据）转换成.adxyz文件后就可以网站功能的操作了；选择“新

文件转换 ADXYZ”后选择需要转换的文件，可以选择 X、Y、Z数据列用被转换

文件的哪一列来组成，同时在还可以选择深度和测点的范围；选择“R2D数据

转换”可以把所选文件转转换成瑞典 Res2dinv高密度仪器所需要反演数据格

式，选择“下载”该数据后，可以用瑞典 Res2dinv软件进一步反演绘图；选择

“VOXLER格式转换”后可以把所选文件转转换成 VOXLER三维软件来绘制三维

图。 
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在艾都设备或 APP中已经使用过 AI分析或成图会生成 _xyz.DAT文件，该

类型文件可以直接用于网页 AI分析（图 31-32）。 

 

 

图 31 

 

图 32 

13.4  数据合并 

数据合并分为剖面数据合并和测区数据合并。 

剖面数据合并可以把多次测量文件合并到一个剖面数据中，具体操作为在

剖面数据合并下“点击选择文件”来选择需要合并的第一个文件名称，可以点
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击加号⊕增加“点击选择文件”的对话框来选择其他文件，直到把需要合并的

文件按顺序选择完成后，重新设置测量起点和测点增量，可以都默认为 1，并

且设置好新的文件名称，点击“提交”后完成合并，完成后在数据行的前端显

示新的文件名称，这各新的文件将是一个完整的剖面文件。 

测区数据合并可以把测区内的多条测线（剖面）数据文件合并在一起，这

样可以绘制三维图和平面剖面图等，具体操作为测区数据合并菜单下“点击选

择文件”来选择需要合并的第一个文件名称，可以点击加号⊕增加“点击选择

文件”的对话框来选择其他文件，直到把需要合并的文件按顺序选择完成后，

重新定义测量起点、测点增量、第一测线编号、测线间距、新文件名称等参

数，后“提交”执行合并，完成后在数据行的前端显示新的文件名称，这各新

的文件是一个合并后完整测区文件。测量起点、测点增量可默认为 1、第一测

线编号可默认为 0，测线间距可默认为 1或相邻两条测线垂直距离、新文件名

称自定义，各测线之间的线间距自动增加。 

13.5  ADMT 数据处理 

ADMT数据处理功能可以对仪器的原始数据进行相应的数据处理，能处理的

文件为. adxyz文件。 

13.6  绘制等值线图 

绘制等值线图可以把处理好的数据文件来绘制等值线图，具体操作为选择

左侧“绘制等值线图”功能后，点击所需要绘制的文件名称并可以绘制等值线

图，默认为“经典等值线图”可以在右上角切换到“新版等值线图”后再选择

文件绘图，如果是测区数据文件可以切换“垂向等值线图”和“平面等值线

图”,如何获得测区数据文件可以在仪器操作测量时设置各测线，也可以参照本

说明书的第 14.4条的测区数据合并功能来获得。 
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13.7  绘制曲线图 

选择“绘制曲线图”可以绘制多种样式的曲线图，具体操作为选择左侧

“绘制曲线图”功能后，点击所需要绘制的文件名称并可以绘制曲线图，可以

切换右上角的多色折线图、灰色折线图、渐变折线图来切换不同的曲线图类

型。 

13.8  AI 自动分析 

点击左侧的“AI自动分析”的功能后，然后选择 adxyz或 xyz.DAT文件，

也可以在网页右侧操作栏修改 AI分析效果。在艾都仪器或艾都 APP中已经连接

过仪器的账户已经自动绑定该仪器，在“设备型号”中会默认显示已绑定的仪

器（图 33）。 

没有绑定过仪器的账号需要在“型号查询”中手动输入使用的仪器型号。

在手动输入“型号查询”后，可以在下方的“配置名称”中选择推荐的配置，

或在“值”和“目标区域数量”中输入自己想要的值。 

 

 

图 33 
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记录 AI分析结果是否有效，点击右侧操作栏“使用记录”，选择分析过的

数据文件后面的“有效”“无效”（图 34）。 

如果分析结果和实际情况一致，则勾选有效，这时系统会记录有效数据，

记录越多有效准确的数据，AI分析会越来越准确。 

不符合则勾选“无效”，会弹出提示框，可以手动调整分析结果和实际结

果一致，再重新记录有效，如不调整则不记录（图 35）。 

 

 

图 34 

 

 

图 35 
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14.1  MN 电极模式测量方法 

把找水金箍棒的 MN金属电极连接好，仪器初始化和日常连接设置等参照本

说明书的第四、五章介绍。 

设备开机后，选择好测量深度、测量模式选择 MN电极，将安装好的 MN金

属电极插入大地中，并可开始在线测量或离线测量方式下进行数据采集，测点

记录点找水金箍棒的位置，完成第一次测量 O1后移动至第二次测量 O2,依次类

推完成点第三次测量 O3、O4、 O5、O6、…直至完成整条剖面测量（图 36）。

其中 O1和 O2、O2和 O3之间的距离叫做点距，点距一般≤勘探目标物尺寸大小

单位为米。  

 

图 36 

14.2  TT 电磁探头测量模式 

设备开机后，选择好测量深度、测量模式选择 TT探头，将设备平放地面上
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并可开始在线测量或离线测量方式下进行数据采集，记录点设备中心位置 O，

完成第一次测量 O1后移动至第二次测量 O2,依次类推完成点第三次测量 O3、

O4、O5、O6、…直至完成整条剖面测量（图 37）。其中 O1和 O2、O2和 O3之

间的距离叫做点距，点距一般 ≤ 勘探目标物尺寸大小，单位为米。 

当然，也可像 MN电极模式一样竖着测量（图 38），将安装好的 MN金属电

极插入大地中或置于地面（不用到 MN金属电极，以固定或放平为主），并可开

始在线测量或离线测量方式下进行数据采集，测点记录点找水金箍棒的位置，

完成第一次测量 O1后移动至第二次测量 O2,依次类推完成点第三次测量 O3、

O4、 O5、O6、…直至完成整条剖面测量。其中 O1和 O2、O2和 O3之间的距离

叫做点距，点距一般≤勘探目标物尺寸大小，单位为米。 

 

 

图 37 

 

 

图 38 
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测线布设是勘探中非常重要环节，测线布设好坏会直接影响到测量精度和

提高抗干扰能力，基本原则是测线方向最好能垂直勘探目标体走向，直线剖面

尽量直、圆形剖面尽量圆、地面尽量平。根据实际地形地貌选择不同的测线布

设方法。 

15.1  直线剖面的平行布设方法 

直线剖面是最常用的一种布设方法，并且由多条直线剖面平行形成多直线剖

面，这样的方法可以快速判断勘探目标物的走向。首先假设和判断出勘探目标物

的走向，垂直勘探目标物方向来布置测线（如图 39）直线剖面可布设一条或多

条，一般布置 2-3条可以快速判断异常体的走向，根据勘探目标物的长度来布设

多条直线剖面，每条直线剖面之间的距离叫做线距，线距一般 ≤ 勘探目标物的

长度，单位为米。 

 

图 39 

 

15.2  直线剖面的十字交叉或斜线交叉布设方法 

测量完一条直线剖面后发现有异常体或场地比较有限难以布设多条直线剖
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面时，可以使用十字交叉（如图 40）或斜线交叉（如图 41）来布设第二条直线

剖面，结合两条直线剖面异常区域可以重复确认勘探目标物的存在，也可以辅助

判断确认勘探目标物的大致走向。 

 

图 40                            图 41 

15.3  圆形剖面布设方法 

部分区域勘测场地确实比较窄小或者附近有类似变压器、信号发射塔等点

状干扰物时，以场地或干扰物为中心做圆形（图 42）或半圆形（图 43）布设剖

面来测量，也可快速追索勘探目标物体（水脉、矿脉等）走向和位置。 

   

图 42                                     图 43 
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15.4  野外测线布置的几个原则 

1、在山坡上测量时尽量选择相同海拔高度布设，遇到无法等高布设时，尽

量选择坡度一致或者坡度较缓方向布设，相邻点之间的高差最好不超过 2米。 

2、测线应尽可能地远离高压输电线和电话线，当不能远离时，布线方向尽

可能与其平行。 

3、测量时尽可能保证 M、N电极在同一平面，记录点为 M、N电极中心点或

设备传感器下方。 

4、在同一测区中的点距尽量保持相同、线距保持相同，方便记录和分析。 

5、MN电极模式测量时尽量保持 M、N电极接地一致性。 

6、测线布设应尽量垂直异常体走向，直线剖面尽量直、圆形剖面尽量圆、

地面尽量平。可以借助用罗盘或标杆三点一线的方法确定测线尽量直。 

7、在山坡上测量时尽量选择相同海拔高度布设，遇到无法等高布设时，尽

量选择坡度一致或者坡度较缓方向布设，相邻点之间的高差最好不超过 2米。 

8、测线应尽可能地远离高压输电线和电话线，当不能远离时，布线方向尽

可能与其他平行。 

9、测量时尽可能保证 M、N电极在同一平面，记录点为 M、N电极中心点或

设备传感器下方。 

10、在同一测区中的点距尽量保持相同、线距保持相同，方便记录和分

析。 

11、MN电极模式测量时尽量保持 M、N电极接地一致性。  
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1、请定期检查设备电池电量，定期充电。工作时间保持电量充足，工作结

束后及时关闭电源。 

2、请使用原装充电器进行充电，非原装充电器可能导致仪器损坏。 

3、设备在运输或使用过程中要有专人保管，避免仪器受剧烈震动、撞击和

进水受潮。 

4、每次工作结束后，保持设备及 MN电极干净，放置在通风干燥处。 

5、MN测量模式下，电极未连接或者断开会提示 MN通道异常，请检查电极

是否连接良好。 

6、设备测量中遇到每个测点的测量数据都偏小且数值基本一致时，可能是

仪器故障，请联系售后确认。 
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